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Vorwort 

Diese Norm wurde vom Arbeitsausschuss NA 031-02-02 AA „Elektrische Betriebsmittel“ im Normenausschuss 
Feuerwehrwesen (FNFW) im DIN erarbeitet. 

Es wird auf die Möglichkeit hingewiesen, dass einige Elemente dieses Dokuments Patentrechte berühren 
können. DIN ist nicht dafür verantwortlich, einige oder alle diesbezüglichen Patentrechte zu identifizieren. 

DIN 14700 Feuerwehrwesen — Standardisierte CAN-Schnittstelle für Komponenten in Einsatzfahrzeugen 
besteht aus: 

  Teil 1: Allgemeines 

  Teil 2: Gateway 

  Teil 3: Kennsignaleinheit 

  Teil 4: Lichtmast 

  Teil 5: Ladegerät 

  Teil 6: Tragkraftspritze 

  Teil 7: Stromerzeuger 

  Teil 8: Frequenzumrichter 

  Teil 9: Seilwinde 

  Teil 10: Werfer*  

  Teil 11: Pulverlöschanlage* 

                                                      
* Zurzeit in Bearbeitung. 

 


